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�

�� MOTSCLES  \* FUSIONFORMAT �Choix d'un API�

Information générale

Compétence visée

Améliorer vos compétences en tant qu’analyste de besoins en automates programmables industriels. 

Critères particuliers de performance

Connaissance suffisante des familles d'API et de leur architecture externe;

Établissement des critères de choix judicieux.

Durée du travail pratique

La durée de ce travail pratique est de 3 heures.

Matériel nécessaire

Document s’intitulant «Les familles d’API». 

Directives

Ce travail se fait individuellement.

Ce travail pratique est un peu spécial puisqu’il n’offre aucune manipulation de logiciel ou de matériel. Il s’agit ici d’explorer les fiches techniques et les documents promotionnels de divers manufacturiers d’automates. 

Le rôle des formateurs est d’aider les stagiaires à atteindre les critères de performance en les aiguillant dans le déroulement de ce travail. Ils répondent aux questions portant uniquement sur la donnée du problème. 



Évaluations

Ce travail pratique ne fait pas partie d’une évaluation formelle. Par contre, le stagiaire doit le traiter avec minutie et s’assurer qu’il comprend les principes et contenus énoncés.

Le stagiaire peut également faire vérifier son travail par un formateur afin de s’assurer de l’atteinte des critères de performance visés. 

Marche à suivre



Lisez bien chacune des étapes avant de débuter.

Inscrivez clairement les informations dans les endroits appropriés.

Répondez aux questions à la fin du TP.

�Introduction

Lorsqu’il vient le temps de choisir un API il faut s’en tenir à des critères relativement simples puisque les principaux manufacturiers offrent tous des avantages similaires. Ces critères sont :

Coût;

Simplicité et versatilité du ou des logiciels:

LADDER;

GRAFCET;

Autres.

Disponibilité des pièces de remplacement.

Service après vente:

formation;

suivi;

garantie.

Automate déjà existant dans l’entreprise 

Satisfaction ou non;

Pièces de remplacement déjà existantes;

Service après ventes satisfaisant;

Fonctionnalité.

Recherche d’information

Avant tout il faut préparer une demande claire et précise afin que les représentants des divers distributeurs d’API puissent soumettre sur papier leur solution à notre problème. Ceci permettra par la suite de comparer les prix . 

Afin de préparer cette soumission, il faut connaître les éléments incontournables de la liste qui suit. Elle comprend la majorité des éléments pouvant caractériser le choix d’un API. Votre tâche, dans cette section du TP, est d’iden
t
ifier, par les documents de manufacturier, les caractéristiques des automates de compagnies différentes. Pour ce faire, inspirez-vous des  premiers tableaux pour remplir les autres.

Constitution:

Modulaire;

Monobloc.

Entrées/sorties:

discrètes (tout-ou-rien);

analogiques;

déportées (accès externe, base ajoutée, ...).

Capacité mémoire en milliers de mots pour:

le programme;

les mots de données;

les bits internes ;

le temporisateur/compteur.

Type de mémoire programme:

RAM, EPROM, EEPROM

�Fonctions internes:

modification en mode RUN;

horloge en temps réel;

calendrier;

configuration logicielle;

interruption;

sous-programme;

accès par mot de passe.

diagnostic

par DEL sur l’unité de contrôle;

bits de diagnostic du système;

table de diagnostic.

Cartes intelligentes:

axe;

comptage rapide;

BASIC;

communication série;

réseau;

analogique;

thermocouple;

sonde à résistance;

régulateur PID;

Langage de programmation

LADDER (relais) et blocs de fonctions;

liste d’instruction (mnémoniques);

logigramme;

GRAFCET.

Jeu d’instructions

nombre d’instructions;

nombre de sous-programmes;

BCD /DCB.

Console de programmation

de poche («Pocket»);

moniteur portable;

PC ou compatible;

RAM, disque dur, interfaces, systèmes d’exploitation.

Réseau

marques, capacité d’adressage;

protocole, topologie;

norme (RS232, RS485, ...);

vitesse de transmission;

média (paire torsadée, fibre optique, ...);

distance de liaisons.

Date de commercialisation

Documentation (Français, anglais ou autres)

�

tableau � REFSTYLE 1 \n �
6
�-� SEQ tableau \* ARABE \r 1 �
1
� : Description d’un API ALSPA��Marque�ALSPA�Modèle�C150��Constitution:��Langage de programmation���Modulaire;�(�LADDER et blocs de fonctions�(��Monobloc;��liste d’instruction �(��# Entrées/sorties:��logigramme;�(��discrètes (tout-ou-rien);�784�GRAFCET.�(��analogiques;�64/32�Jeu d’instructions���déportées.�Non�Nombre d’instructions�100��Capacité mémoire en kmots:��nombre de sous-programmes�64��programme;�2 x 64 kmots�BCD /DCB�(��mots de données;�32 kmots�Console de programmation���bits internes;�3456�De poche�(��temporisateur/compteur.�192/96�Moniteur portable�PC��Type mémoire programme:��PC ou compatible���RAM��RAM nécessaire�640 ko��EPROM��disque dur�20 Mo��EEPROM�(�interfaces�RS 232C��Fonctions internes:��systèmes d’exploitation�MS/DOS��Modification en mode RUN;��Réseau���horloge en temps réel;�(�Marques�Commerce��calendrier;�(�capacité d’adressage�247��configuration logicielle;�(�protocole�Modbus��interruption;�(�topologie�multi-points��sous-programme;�(�norme �RS485��accès par mot de passe.��Vitesse de transmission�19 200 bps��Diagnostic��Média�Torsadée��par DEL sur  l’UC;�VISU�Distance de liaisons�> 1000 m��bits de diagnostic du système;�(�Commercialisation���table de diagnostic.�(�Date �04 / 1991��Cartes intelligentes:��Pays d’origine�France��axe;��Documentation�Français��comptage rapide;�(�Divers (inscrire)���BASIC;�(����communication série;�(����réseau;�(����analogiques;�(����thermocouple;�(����sonde à résistance;�(����régulateur PID;�(�����

tableau � REFSTYLE 1 \n �
6
�-� SEQ tableau \* ARABE �
2
� : Description d'un API GE FANUC��Marque�GE FANUC�Modèle�90-70C150 (781)��Constitution:��Langage de programmation���Modulaire;��LADDER et blocs de fonctions�(��Monobloc;�(�liste d’instruction ���# Entrées/sorties:��logigramme ;���discrètes (tout-ou-rien);�8192�GRAFCET.�CADEPA��analogiques;��Jeu d’instructions���déportées.�32 x 63�Nombre d’instructions�nd��Capacité mémoire en kmots:��nombre de sous-programmes�nd��programme;�1 Mmots�BCD /DCB�nd��mots de données;�16 kmots�Console de programmation���bits internes;�8196�De poche���temporisateur / compteur.�Non-limité�Moniteur portable�(��Type mémoire programme:��PC ou compatible���RAM�(�RAM nécessaire�640 ko��EPROM��disque dur�oui��EEPROM��interfaces�carte��Fonctions internes:��systèmes d’exploitation�MS/DOS��Modification en mode RUN;��Réseau�GENIUS��horloge en temps réel;�(�Marques�GE FANUC��calendrier;�(�capacité d’adressage�32��configuration logicielle;�(�protocole�Genius��interruption;�(�topologie�bus��sous-programme;�(�norme �nd��accès par mot de passe.�5 niveaux�Vitesse de transmission�153.6 kbps��Diagnostic��Média�Torsadée��par DEL sur  l’UC;�(�Distance de liaisons�2 300 m��bits de diagnostic du système;�(�Commercialisation���table de diagnostic.�(�Date �nd��Cartes intelligentes:��Pays d’origine�E.U.��axe;��Documentation�Français��comptage rapide;�(�Divers (inscrire)���BASIC;�(����communication série;�(����réseau;�(����analogiques;�(����thermocouple;�(����sonde à résistance;�(����régulateur PID;�logicielle�����

tableau � REFSTYLE 1 \n �
6
�-� SEQ tableau \* ARABE �
3
� : Description d'un API GE FANUC��Marque�GE FANUC�Modèle�SÉRIE UN��Constitution:��Langage de programmation���Modulaire;��LADDER et blocs de fonctions���Monobloc;��liste d’instruction ���# Entrées/sorties:��logigramme;���discrètes (tout-ou-rien);��GRAFCET.���analogiques;��Jeu d’instructions���déportées.��Nombre d’instructions���Capacité mémoire en kmots:��nombre de sous-programmes���programme;��BCD /DCB���mots de données;��Console de programmation���bits internes;��De poche���temporisateur/compteur.��Moniteur portable���Type mémoire programme:��PC ou compatible���RAM��RAM nécessaire���EPROM��disque dur���EEPROM��interfaces���Fonctions internes:��systèmes d’exploitation���Modification en mode RUN;��Réseau���horloge en temps réel;��Marques���calendrier;��capacité d’adressage���configuration logicielle;��protocole���interruption;��topologie���sous-programme;��norme ���accès par mot de passe.��Vitesse de transmission���Diagnostic��Média���par DEL sur  l’UC;��Distance de liaisons���bits de diagnostic du système;��Commercialisation���table de diagnostic.��Date ���Cartes intelligentes:��Pays d’origine���axe;��Documentation���comptage rapide;��Divers (inscrire)���BASIC;�����communication série;�����réseau;�����analogiques;�����thermocouple;�����sonde à résistance;�����régulateur PID;������

tableau � REFSTYLE 1 \n �
6
�-� SEQ tableau \* ARABE �
4
� : Description d'un API ALLEN-BRADLEY��Marque�Allen-Bradley�Modèle�SLC 100��Constitution:��Langage de programmation���Modulaire;��LADDER et blocs de fonctions���Monobloc;��liste d’instruction ���# Entrées/sorties:��logigramme;���discrètes (tout-ou-rien);��GRAFCET.���analogiques;��Jeu d’instructions���déportées.��Nombre d’instructions���Capacité mémoire en kmots:��nombre de sous-programmes���programme;��BCD /DCB���mots de données;��Console de programmation���bits internes;��De poche���temporisateur/compteur.��Moniteur portable���Type mémoire programme:��PC ou compatible���RAM��RAM nécessaire���EPROM��disque dur���EEPROM��interfaces���Fonctions internes:��systèmes d’exploitation���Modification en mode RUN;��Réseau���horloge en temps réel;��Marques���calendrier;��capacité d’adressage���configuration logicielle;��protocole���interruption;��topologie���sous-programme;��norme ���accès par mot de passe.��Vitesse de transmission���Diagnostic��Média���par DEL sur  l’UC;��Distance de liaisons���bits de diagnostic du système;��Commercialisation���table de diagnostic.��Date ���Cartes intelligentes:��Pays d’origine���axe;��Documentation���comptage rapide;��Divers (inscrire)���BASIC;�����communication série;�����réseau;�����analogiques;�����thermocouple;�����sonde à résistance;�����régulateur PID;������

tableau � REFSTYLE 1 \n �
6
�-� SEQ tableau \* ARABE �
5
� : Description d'un API ALLEN-BRADLEY��Marque�Allen-Bradley�Modèle�SLC 500 (5/03)��Constitution:��Langage de programmation���Modulaire;��LADDER et blocs de fonctions���Monobloc;��liste d’instruction ���# Entrées/sorties:��logigramme;���discrètes (tout-ou-rien);��GRAFCET.���analogiques;��Jeu d’instructions���déportées.��Nombre d’instructions���Capacité mémoire en kmots:��nombre de sous-programmes���programme;��BCD /DCB���mots de données;��Console de programmation���bits internes;��De poche���temporisateur/compteur.��Moniteur portable���Type mémoire programme:��PC ou compatible���RAM��RAM nécessaire���EPROM��disque dur���EEPROM��interfaces���Fonctions internes:��systèmes d’exploitation���Modification en mode RUN;��Réseau���horloge en temps réel;��Marques���calendrier;��capacité d’adressage���configuration logicielle;��protocole���interruption;��topologie���sous-programme;��norme ���accès par mot de passe.��Vitesse de transmission���Diagnostic��Média���par DEL sur  l’UC;��Distance de liaisons���bits de diagnostic du système;��Commercialisation���table de diagnostic.��Date ���Cartes intelligentes:��Pays d’origine���axe;��Documentation���comptage rapide;��Divers (inscrire)���BASIC;�����communication série;�����réseau;�����analogiques;�����thermocouple;�����sonde à résistance;�����régulateur PID;������

tableau � REFSTYLE 1 \n �
6
�-� SEQ tableau \* ARABE �
6
� : Description d'un API OMRON��Marque�Omron�Modèle�C28K sans extension��Constitution:��Langage de programmation���Modulaire;��LADDER et blocs de fonctions���Monobloc;��liste d’instruction ���# Entrées/sorties:��logigramme;���discrètes (tout-ou-rien);��GRAFCET.���analogiques;��Jeu d’instructions���déportées.��Nombre d’instructions���Capacité mémoire en kmots:��nombre de sous-programmes���programme;��BCD /DCB���mots de données;��Console de programmation���bits internes;��De poche���temporisateur/compteur.��Moniteur portable���Type mémoire programme:��PC ou compatible���RAM��RAM nécessaire���EPROM��disque dur���EEPROM��interfaces���Fonctions internes:��systèmes d’exploitation���Modification en mode RUN;��Réseau���horloge en temps réel;��Marques���calendrier;��capacité d’adressage���configuration logicielle;��protocole���interruption;��topologie���sous-programme;��norme ���accès par mot de passe.��Vitesse de transmission���Diagnostic��Média���par DEL sur  l’UC;��Distance de liaisons���bits de diagnostic du système;��Commercialisation���table de diagnostic.��Date ���Cartes intelligentes:��Pays d’origine���axe;��Documentation���comptage rapide;��Divers (inscrire)���BASIC;�����communication série;�����réseau;�����analogiques;�����thermocouple;�����sonde à résistance;�����régulateur PID;������

tableau � REFSTYLE 1 \n �
6
�-� SEQ tableau \* ARABE �
7
� : Description d'un API TELÉMÉCANIQUE��Marque�Télémécanique�Modèle�TSX 0721 1648��Constitution:��Langage de programmation���Modulaire;��LADDER et blocs de fonctions���Monobloc;��liste d’instruction ���# Entrées/sorties:��logigramme;���discrètes (tout-ou-rien);��GRAFCET.���analogiques;��Jeu d’instructions���déportées.��Nombre d’instructions���Capacité mémoire en kmots:��nombre de sous-programmes���programme;��BCD /DCB���mots de données;��Console de programmation���bits internes;��De poche���temporisateur/compteur.��Moniteur portable���Type mémoire programme:��PC ou compatible���RAM��RAM nécessaire���EPROM��disque dur���EEPROM��interfaces���Fonctions internes:��systèmes d’exploitation���Modification en mode RUN;��Réseau���horloge en temps réel;��Marques���calendrier;��capacité d’adressage���configuration logicielle;��protocole���interruption;��topologie���sous-programme;��norme ���accès par mot de passe.��Vitesse de transmission���Diagnostic��Média���par DEL sur  l’UC;��Distance de liaisons���bits de diagnostic du système;��Commercialisation���table de diagnostic.��Date ���Cartes intelligentes:��Pays d’origine���axe;��Documentation���comptage rapide;��Divers (inscrire)���BASIC;�����communication série;�����réseau;�����analogiques;�����thermocouple;�����sonde à résistance;�����régulateur PID;������

tableau � REFSTYLE 1 \n �
6
�-� SEQ tableau \* ARABE �
8
� : Description d'un API TELÉMÉCANIQUE��Marque�Télémécanique�Modèle�TSX 47-20J��Constitution:��Langage de programmation���Modulaire;��LADDER et blocs de fonctions���Monobloc;��liste d’instruction ���# Entrées/sorties:��logigramme;���discrètes (tout-ou-rien);��GRAFCET.���analogiques;��Jeu d’instructions���déportées.��Nombre d’instructions���Capacité mémoire en kmots:��nombre de sous-programmes���programme;��BCD /DCB���mots de données;��Console de programmation���bits internes;��De poche���temporisateur/compteur.��Moniteur portable���Type mémoire programme:��PC ou compatible���RAM��RAM nécessaire���EPROM��disque dur���EEPROM��interfaces���Fonctions internes:��systèmes d’exploitation���Modification en mode RUN;��Réseau���horloge en temps réel;��Marques���calendrier;��capacité d’adressage���configuration logicielle;��protocole���interruption;��topologie���sous-programme;��norme ���accès par mot de passe.��Vitesse de transmission���Diagnostic��Média���par DEL sur  l’UC;��Distance de liaisons���bits de diagnostic du système;��Commercialisation���table de diagnostic.��Date ���Cartes intelligentes:��Pays d’origine���axe;��Documentation���comptage rapide;��Divers (inscrire)���BASIC;�����communication série;�����réseau;�����analogiques; �����thermocouple;�����sonde à résistance;�����régulateur PID;�����

�

tableau � REFSTYLE 1 \n �
6
�-� SEQ tableau \* ARABE �
9
� : Description d'un API SIEMENS��Marque�Siemens�Modèle�S5-90U��Constitution:��Langage de programmation���Modulaire;��LADDER et blocs de fonctions���Monobloc;��liste d’instruction ���# Entrées/sorties:��logigramme;���discrètes (tout-ou-rien);��GRAFCET.���analogiques;��Jeu d’instructions���déportées.��Nombre d’instructions���Capacité mémoire en kmots:��nombre de sous-programmes���programme;��BCD /DCB���mots de données;��Console de programmation���bits internes;��De poche���temporisateur/compteur.��Moniteur portable���Type mémoire programme:��PC ou compatible���RAM��RAM nécessaire���EPROM��disque dur���EEPROM��interfaces���Fonctions internes:��systèmes d’exploitation���Modification en mode RUN;��Réseau���horloge en temps réel;��Marques���calendrier;��capacité d’adressage���configuration logicielle;��protocole���interruption;��topologie���sous-programme;��norme ���accès par mot de passe.��Vitesse de transmission���Diagnostic��Média���par DEL sur  l’UC;��Distance de liaisons���bits de diagnostic du système;��Commercialisation���table de diagnostic.��Date ���Cartes intelligentes:��Pays d’origine���axe;��Documentation���comptage rapide;��Divers (inscrire)���BASIC;�����communication série;�����réseau;�����analogiques;�����thermocouple;�����sonde à résistance;�����régulateur PID;�����

�

tableau � REFSTYLE 1 \n �
6
�-� SEQ tableau \* ARABE �
10
� : Description d'un API SIEMENS��Marque�Siemens�Modèle�S5-100U��Constitution:��Langage de programmation���Modulaire;��LADDER et blocs de fonctions���Monobloc;��liste d’instruction ���# Entrées/sorties:��logigramme;���discrètes (tout-ou-rien);��GRAFCET.���analogiques;��Jeu d’instructions���déportées.��Nombre d’instructions���Capacité mémoire en kmots:��nombre de sous-programmes���programme;��BCD /DCB���mots de données;��Console de programmation���bits internes;��De poche���temporisateur/compteur.��Moniteur portable���Type mémoire programme:��PC ou compatible���RAM��RAM nécessaire���EPROM��disque dur���EEPROM��interfaces���Fonctions internes:��systèmes d’exploitation���Modification en mode RUN;��Réseau���horloge en temps réel; ��Marques���calendrier;��capacité d’adressage���configuration logicielle;��protocole���interruption;��topologie���sous-programme;��norme ���accès par mot de passe.��Vitesse de transmission���Diagnostic��Média���par DEL sur  l’UC;��Distance de liaisons���bits de diagnostic du système;��Commercialisation���table de diagnostic.��Date ���Cartes intelligentes:��Pays d’origine���axe;��Documentation���comptage rapide;��Divers (inscrire)���BASIC;�����communication série;�����réseau;�����analogiques;�����thermocouple;�����sonde à résistance;�����régulateur PID;�����

�Questionnaire

Vous avez maintenant des tableaux comportant des données complètes sur des automates industriels différents. À l’aide de ces tableaux et des caractéristiques du manufacturiers, répondez aux question suivantes.

Est-il possible d’utiliser des informations analogiques avec les modèles SÉRIE UN de GE FANUC. Expliquez. 

Quel est le temps de scrutation typique d’un GE Série UN 3,7k, si un programme de 2k mémoire est présentement en mémoire.

Dans le nano-automate TSX 07 de Télémécanique, est-il possible d’exécuter directement les conversions de binaire à BCD et de BCD à binaire. Si oui, quelles sont les mnémoniques des instructions ?

Dans le nano-automate TSX 07 de Télémécanique, comment nomme-t-on les instructions des bobines mémorisés?

Le nano-automate TSX 07 possède-t-il un horodateur?

Quelle est la configuration maximale d’entrées/sorties que le nano-automate TSX 07 peut supporter sans ajouter d’extension?

Dans la famille TSX 47, quel est le nombre d’emplacements maximaux.

Que signifie le J dans les numéros de catalogue TSX 47-J ou TSX 47-20J?

Vous désirez commander un automate SLC 100 pour modifier une équipement fonctionnant à relais. Puisque la modification demande 8 entrées 220Vca, 6 entrées 24Vcc ainsi que 11 sorties 220Vca, quels seront les équipements à commander. Donnez les numéros de catalogues.

Un automate SLC 500 1747-L30 de la compagnie Allen-Bradley possède combien d’entrées et de sorties disponibles?

Suite à la question précédente, qu’indique le manufacturier lorsqu’il mentionne, dans ses caractéristiques, que le 1747-L30 possède 6 combinaisons différentes?

Combien de temporisateurs et de compteurs sont présents dans le S5-90U de Siemens?

Si vous aviez à décider entre le S5-90U et le S5-95U pour faire du traitement analogique, lequel retiendrait votre attention

Selon vous, que signifie le terme «Mémentos» dans les caractéristiques du manufacturier Siemens

Les manuels d’instructions de l’automate S5-90U sont disponibles dans quelles langues:

Qu’est-ce qu’un détrompeur mécanique disponible avec Siemens et Télémécanique.
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