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1. Directives aux stagiaires

A. Informations générales

1 -  l’évaluation pratique aura lieu le ___/___/______ à ___h___ au local ______;

2 -  l’évaluation se fait individuellement;

3 -  la pondération de l’examen est de 20% de la note finale du cours;

4 -  l'évaluation a une durée maximum de 3 heures;

5 -  Le plagiat entraîne automatiquement la note 0%.

B. Compétences visées

1 -  Écrire un programme opérationnel en assembleur.

2 -  Programmer les entrées/sorties en mode simple.

C. Critères particuliers de performance

1 -  Résolution adéquate d’un problème de commande par microprocesseur.

2 -  Utilisation judicieuse des modes d’adressage et des instructions en vue d’une programmation optimale.

3 -  Exploitation efficace de la structure modulaire en programmation.

4 -  Programmation adéquate des ports parallèles.

5 -  Utilisation adéquate des convertisseur N/A et A/N.

D. Matériel nécessaire:

1 -  Système à microprocesseur mod. E6809.

2 -  Module d’interface parallèle F11A.

3 -  Câble de communication série.

4 -  Micro-ordinateur IBM-AT ou compatible.

5 -  Oscilloscope avec deux sondes.

6 -  Un condensateur de 1(F et une résistance de 10k.

7 -  Quatre fils avec pinces à chaque bout (cavaliers).

8 -  Carte de codification du 6809.

9 -  Documentation pertinente tels que les notes de cours et les travaux pratiques.

E. Directives:

1 -  Le rôle de l’enseignant est d’évaluer le stagiaire par rapport aux critères particuliers de performance.

2 -  Le stagiaire doit créer un programme de contrôle en langage assembleur. Le fonctionnement et la structure du programme sont les aspects observables du travail effectué. L’enseignant va évaluer ces deux éléments de manière distincte.

3 -  À la fin de l’évaluation, le stagiaire fait vérifier son travail par l’enseignant et lui remet son feuillet en incluant le barème de correction dûment signé.

4 -  L’enseignant peut corriger sur place le fonctionnement et le «listing» du programme. Il peut aussi, à la fin de l’examen, prendre le fichier source du stagiaire pour le corriger ultérieurement.

1.  La donnée du problème

Une compagnie vous demande, en tant que spécialiste, de créer un système pour vérifier les appareils à circuits numériques qu’ils produisent en grand nombre. Certains appareils semblent présenter un dysfonctionnement aléatoire et la compagnie voudrait bien résoudre ce problème. Le responsable de la production croit que lorsque les appareils ont fonctionné pendant un certain temps; la protection thermique du bloc d’alimentation devient active et coupe momentanément l’alimentation continu du système, causant ainsi le dysfonctionnement. Votre tâche est de développer un programme en assembleur qui permettra de surveiller la tension de sortie du bloc d’alimentation. Aussitôt, qu’une fluctuation de tension se présente à la sortie, votre programme déclenche l’enregistrement en mémoire d’une série de mesure de la tension de sortie du bloc.

2.  Le diagramme fonctionnel




3.  Le fonctionnement du système

1 -  Au départ, l’interrupteur sw1 est à un niveau haut et l’interrupteur sw2, fermé.

2 -  À l’exécution du programme, le LED #1 allume pour indiquer que le système est prêt à fonctionner.

3 -  L’opérateur amorce la surveillance du bloc d’alimentation en plaçant l’interrupteur sw1 à un niveau bas. Le LED #1 s’éteint et le LED #2 s’allume.

4 -  L’opérateur simule une défaillance du bloc d’alimentation en ouvrant l’interrupteur sw2. 

5 -  Le système détecte le moment où la tension du bloc tombe sous le seuil de 4,5 volts et enregistre pendant 50 millisecondes la tension du bloc. Le système doit prendre 256 lectures à intervalle régulier pendant la durée de l’enregistrement.

6 -  Après l’enregistrement, le système envoie la forme d’onde enregistrée sur l’oscilloscope par le convertisseur N/A; c’est le mode «playback». Durant le «playback», seul le LED #3 est allumé. La forme d’onde se répète continuellement. Une courte impulsion de +8 volts doit être envoyée sur le convertisseur N/A avant la forme d’onde pour faciliter la synchronisation de l’image sur l’oscilloscope.

7 -  L’opérateur arrête le mode «playback» en plaçant l’interrupteur sw1 à un niveau haut. Cette action retourne le programme à son point de départ (voir étape #1).
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BARÈME DE CORRECTION

POUR L’EXAMEN PRATIQUE #2

	description des fonctions


	oui
	non
	Points

	1. Au départ si PA7=1, alors le LED #1 est allumé.


	
	
	/ 2

	2. PA7 descend à 0 et la tension du A/N est +5 volts, alors le LED #1 s’éteind et le LED #2 s’allume.
	
	
	/ 2

	3. L’enregistreur est déclenché lorsque la tension du A/N descend sous le seuil de 4,5 volts par l’ouverture de sw2.
	
	
	/ 2

	4. Le LED #2 s’éteint et le LED #3 s’allume pour indiquer que l’enregistrement est terminé et le mode «playback» est actif.
	
	
	/ 2

	5. Le temps, entre les impulsions de synchronisation de 8 volts, est de 50 millisecondes à ( 5 millisecondes.
	
	
	/ 2

	6. Durant le mode «playback», la forme d’onde apparaît correctement sur l’oscilloscope (décharge de condensateur).
	
	
	/ 5

	7. Le programme est construit de manière modulaire et chaque fonction est un sous-programme.
	
	
	/ 5

	
Total des points:
	
	
	/ 20


Nom du correcteur: 






Note finale: 

/ 20
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