

	


Royaume du Maroc

[image: image7.png]AN







OFFICE DE LA FORMATION PROFESSIONNELLE ET DE LA PROMOTION DU TRAVAIL

Résumé de Théorie
Contrôleurs

MODULE 15

Contrôleurs
Résumé de Théorie
Version tableaux et figures

Télécharger tous les modules de toutes les filières de l'OFPPT sur le site dédié à la formation professionnelle au Maroc : www.marocetude.com
Pour cela visiter notre site www.marocetude.com et choisissez la rubrique :  MODULES ISTA
TECCART INTERNATIONAL 2000 inc.

3155, rue Hochelaga,

Montréal, Québec (Canada)

H1W 1G4

RÉDACTION

Stéphane Nicol, Jacques Tremblay et Michel Rouleau

DESSINS ET CONCEPTION GRAPHIQUE

Stéphane Nicol

RÉVISION TECHNIQUE

Michel Rouleau

RÉVISION LINGUISTIQUE

François Gaudreau

Les droits de reproduction et de diffusion de ce document sont cédés par Teccart International 2000 inc. à l’Office de la Formation Professionnelle et de la Promotion du Travail du Royaume du Maroc, pour sa propre utilisation au Maroc.

Mis à part l’OFPPT, toute reproduction, en tout ou en partie, par quelque procédé que ce soit, est interdite.

Imprimé à Montréal, le 13 novembre 2012
M1_CONTF.DOC
1. Définition du système de régulation




Figure 1-1 Schéma de principe d’un système asservi industriel

[image: image1.wmf]
Figure 1-2 Schéma de principe d’un système pneumatique

	Tableau 1-1 Terminologie utilisée pour définir un système asservi

	Système asservi
	Appellation
	Définition (et synonyme)

	
	Procédé
	Ensemble de l'équipement (excluant l'équipement de contrôle) et des fluides d'une opération industrielle pour laquelle l'alimentation et la demande doivent être équilibrées.

(Processus, Process)

	Les éléments
	Régulateur
	Dispositif qui régule automatiquement l'élément final de  commande pour maintenir la variable commandée à la valeur du point de consigne. 

(Contrôleur, Controller)

	
	Élément final de commande
	Dispositif qui contrôle la variable manipulée du procédé.

(Actuateur, Final control element)

	
	Élément de mesure
	Ensemble capteur / transmetteur qui ramène en feedback la mesure de la variable commandée pour qu’elle soit comparée avec le point de consigne.

(Measuring means)

	
	Variable commandée
	La variable du procédé qui doit être asservie au point de consigne, indépendemment des perturbations que doit subir ce procédé.         

(Variable régulée, Controlled variable, Process variable, PV)

	
	Variable manipulée
	La variable du procédé qui doit être modulée par l’élément final de commande pour annuler l’écart entre la variable commandée et le point de consigne.

(Grandeur régulante, Manipulated variable)

	Les signaux
	Mesure de la variable commandée
	Valeur mesurée de la variable commandée: 4-20mA, 0-100%, ...

(Feedback, Measured value of controlled variable, Measured value of process variable, PVf)

	
	Point de consigne
	Valeur à laquelle la variable commandée est maintenue par le contrôleur.

(Valeur de consigne, Référence, Set point, SP)

	
	Signal de commande
	Signal de sortie du contrôleur appliqué à l’élément final de commande.

(Signal de correction, Controller output, Process demand, DM)

	
	Perturbations
	Toutes variables indépendantes, indésirables et souvent imprévisibles qui tendent à modifier la valeur de la variable commandée.

(Grandeurs perturbatrices, Disturbances)

	La charge
	Charge du procédé
	Ensemble de toutes les variables (à l’exception de la variable commandée) qui tendent à rompre l’équilibre du procédé. Cette définition inclue les variations à la source, les variations de la demande ainsi que celles du point de consigne.

(Process load)
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Figure 1-3 Moteur couplé à un embrayage magnétique
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Figure 1-4 Valve pneumatique

Gracieuseté de Honeywell

[image: image4.wmf]
Figure 1-5 Les deux types de valves




Figure 1-6 Les systèmes en boucle ouverte et en boucle fermée
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Figure 1-7 Système à comportement linéaire

Source: Logiciel Régulation PID
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Figure 1-8 Système à comportement non-linéaire

Source: Logiciel Régulation PID




Figure 1-9 Système dont le comportement est non-symétrique




Figure 1-10 Systèmes monovariable et multivariable
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